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Cyfrowy przetwornik wilgotnosci i temperatury
Wersja nascienna i kanatowa

TECHNOLOGY

Cratulujemy zakupu nowego supernowoczesnego przetwormnika HygroFlex5-Series. Prosze uwaznie przeczytaj ponizsza
skrocong instrukcje przed zainstalowaniem urzadzenia.

Opis ogoliny

Urzadzenia HygroFlex5-Series to uniwersalne przetworniki do przesytania pomiaréw wilgotnosci i temperatury. Kompatybilne
ze wszystkimi wymienialnymi sondami HC2. Niniejsza skrécona instrukcja obstugi ogranicza sie do opisu gtéwnych funkcji i
instalacji urzadzenia. Szczegdtowa instrukcja jest dostepna na stronie: www.rotronic-humidity.com

Wymiary / Potaczenia

Wersja nascienna
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Instalacja mechaniczna
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Potaczenie cyfrowe

Zalecenia ogolne

Wilgotno$¢ wzgledna bardzo silnie zalezy od temperatury. W celu dokfadnego jej zmierzenia sonda i czujniki muszg by¢
ustawione zgodnie z temperaturg $rodowiska pomiarowego. Miejsce instalacji ma zatem istotne znaczenie dla dziatania
urzadzenia. Postepuj zgodnie z ponizszymi wskazéwkami, aby zapewni¢ optymalne dziatanie:

a) Wybierz reprezentatywne miejsce instalacji: Zainstaluj sonde w miejscu, gdzie wilgotno$¢, temperatura i ci$nienie sg
reprezentatywne dla $rodowiska pomiarowego.

b)  Upewnij sig, ze przeptyw powietrza wokot sondy jest wystarczajacy: Przeptywu powietrza min. 1 m/s przyspiesza i utatwia
adaptacje sondy do zmian temperatury.

¢) Unikaj narazenia sondy:
1.Na wplyw elementéw grzejnych, wezownic chtodzacych, zimnych lub goracych powierzchni, bezpo$redniego

nastonecznienia etc.

2. Na dziatanie pary, iniektorow, nawilzaczy i roszenia.
3. Na warunki niestabilnego cisnienia i wysokiej burzliwosci powietrza.

d) Wsun sondg mozliwie najdalej do $rodowiska pomiarowego.

e) Unikaj skraplania na stykach przewodéw czujnika. Zainstaluj sonde wierzchotkiem do dotu. Jesli nie jest to mozliwe,
zainstaluj ja W pozycji poziome;.

Montaz wersji kanatowej

W celu uniknigcia btedéw pomiarowych co najmniej 200mm sondy powinno znalez¢ sie w Srodowisku pomiarowym.
W razie konieczno$ci uzyj kotnierza mocujacego AC5005 do zainstalowania sondy i przymocowania przetwornika.

Montaz wersji nasciennej

Ustawienie
Zamontuj przetwornik sonda do dotu.

’ Wariant 1 instalacji

‘ ‘ TR0 Wywier¢  potrzebne  otwory  korzystajac z  szablonu
| | | zamieszczonego na opakowaniu. Nastepnie wsadz wtyczki

"' . | dostarczone wraz z urzadzeniem i zamontuj przetwornik za

~ | pomoca $rub.

Wariant 2 instalacji

Jedli obecna jest szyna TS35 DIN, to przetwornik mozna przypia¢
bezposrednio do niej przy pomocy zestawu montazowego AC5002
(dostepnego opcjonalnie). W ty wypadku uchwyty DIN (zestaw
dwéch uchwytéw i odmiu $rub) sg przykrecane bezposrednio do
otworéw wywierconych w przetworniku.

Instalacja elektryczna

Zasilanie

a) HF52 (2-orzewodowy, petla pradowa): 10 do 28 VDC - w zaleznosci od podigczonego obcigzenia. Minimalne napigcie
zasilania moze byc¢ obliczone nastepujaco:
Vmin = 10V + (0,02 x obcigzenie*) (*obciazenie — opor w Q). Minimalne napiecie zasilania dla maksymalnego obcigzenia
500Q wynosi: 10 + (0,02 x 500) = 20 VDC. Gdy oba wyjscia sg poditaczone, maksymalne zuzycie pradu wynosi 40 mA.

b) HF53 (3-przewodowy z wyjsciami analogowymi): 5 do 40 VDC lub 5 do 28 VAC. Gdy oba wyjscia sg podiaczone,
maksymalne zuzycie pradu wynosi 100 mA.

c) HF54 (3-przewodowy izolowany galwanicznie z wyj$ciami analogowymi): 9 do 36 VDC lub 7 do 24 VAC. Gdy oba wyjscia
sq podtaczone, maks. zuzycie pradu wynosi 100 mA.

d) HF55 (3-przewodowy z wyjsciami cyfrowymi): 5 do 40 VDC lub 12 do 28 VAC. Maksymalne zuzycie pradu wynosi : USB
100 mA, Ethernet (TCP/IP) 300 mA.



Napiecie zasilania / Technologia

Rodzaj Napiecie zasilania V+ Obciazenie Wyjscie

2- lub 2x2-przewodowy

HF520 10...28 VDC: 10V + (0,02 x obcigz.) maks. 500 Q 4..20 mA
3/ 4-przewodowy

HF531 15...40 VDC / 12...28 VAC maks. 500 Q 0...20 mA
HF532 15...40 VDC / 12...28 VAC maks. 500 Q 4..20 mA
HF533 5..40VDC/5...28 VAC min. 1000Q 0.1V
HF534 10...40 VDC/ 8...28 VAC min. 1000Q 0.5V
HF535 15...40 VDC / 12...28 VAC min. 1000Q 0..10V
Izolowane galwanicz.

HF541 9..36 VDC/7..24 VAC maks. 500 Q 0...20 mA
HF542 9..36 VDC/7..24 VAC maks. 500 Q 4..20 mA
HF543 9..36 VDC/7..24 VAC min. 1000Q 0..1VDC
HF544 9..36 VDC /7..24 VAC min. 1000Q 0..5VDC
HF545 9..36 VDC/7..24 VAC min. 1000Q 0...10 vDC
Wyijscie cyfrowe

HF556 15...40 VDC / 12...28 VAC wyj. cyfrowe
HF557 zasilanie poprzez Ethernet (PoE) wyj. cyfrowe

Q Uwaga: Zte napiecie zasilania i zbyt wysokie obcigzenie wyj$¢ moze spowodowac uszkodzenie przetwornika.

Konfiguracja ztacza / Schematy potaczen
Rodzaj jest definiowany przy pomocy tabeli Napigcie zasilania / Technologia a nastepnie wykorzystywane sg ponizsze schematy

potaczen:

2- lub 2x2-przewodowe / HF520

Ztacze Opis

K2-2-T-OUT Analogowe wyjScie temperatury
K2-1-V+ Napiecie zasilania

K1-2-H-OUT Analogowe wyjscie wilgotno$ci
K1-1-V+ Napiecie zasilania

HF53, HF54 (izolowane galwanicznie), HF55
\Wyjicoe pradowe
0UT1 =%RH
ouT2 =°CJF
Wyjacie napiecowe
GND e i SO — T
GND Ethernet K2 ouTz
ouT2 |2 PoE U@ ’
ouTl Beeproog. I T e S
USB Ki: GND [ _| K2 GND
cyfrowe We/Wy _f Wyposazenie zalezne od modelu
° Zlacze Opis
‘S |K1-1GND K6-1 GND GND / Obojetne
E K1-2 V+ K6-2 V+ Napiecie zasilania + / Faza
K1-3 K6-3 Uziemienie
o |K2-4GND GND
§, K2-4 GND GND
% K2-2 OUT2 Analogowe wyjscie temperatury + **
< |K2-10UT1 Analogowe wyjscie wilgotnosci + **
K34 D- RS-485 Dwukierunkowe TX -/ RX -
% K3-3 D+ RS-485 Dwukierunkowe TX +/RX +
S [K3-2GND GND
K3-1 PWR DC (+) 15...40 VDC (+) Patrz uwagi ponizej

** Do ustawien wilgotnosci i wyliczanych warto$ci wyjsciowych:
OUT2 = warto$¢ wyliczana, OUT1 = wilgotnosé

** Do ustawien temperatury i wyliczanych warto$ci wyjsciowych:
OUT1 = warto$¢ wyliczana, OUT2 = temperatura

Ztacze K1-3: Uziemienie zwykle nie jest podiaczone do GDN. Jesli musi by¢, to pole kontaktowe na PCB musi by¢ zamkniete.
Ztacze K3 (RS-485): Ztacze K3-1 i K3-2 moze by¢ wykorzystane do zasilenia urzadzenia (potaczenie wielopunktowe). Przy
pomocy silnej jednostki zasilajacej 15 VDC moze by¢ obstugiwanych wiele urzadzen RS-485. W takim wypadku napigcie
zasilania K1-1 do K1-3 nie jest wykorzystywane.

Uwaga: Upewnij sie, ze wszystkie ustawienia zostaty skonfigurowane poprawnie, zanim podiaczysz przetworniki do sieci.

Programowanie

Podstawowe ustawienia urzadzehn sg konfigurowane u producenta zgodnie z zamdwieniem. Przetworniki sg wstepnie
regulowane i nie wymagajg ponownej regulacji w trakcie montazu. Urzadzenia moga zosta¢ uruchomione zaraz po
zamontowaniu.



Wyswietlacz
W modelach z ekranem LCD warto$ci moga by¢ odczytywane bezposrednio.
| Przycisk MENU: otworz/ zamknij menu

I~ Przycisk ENTER: wybierz pozycje w menu

r Nawigacja menu
Przyciski + / - : zwigksz / zmniejsz warto$¢

Uwaga: Nieautoryzowanym wejsciom do menu mozna zapobiec blokujac ustawienie ,Wyswietl Menu” (za pomocq
oprogramowania HW4 > Menedzer urzadzenia > Wy$wietlacz)

Giéwne pozycje menu
Menu gléwne  Pozycje menu  Opcje / Informacje Uwagi

Okresowa kalibracja sondy / przetwornika

Zaréwno czujnik temperatury Pt 100RTD, jak rowniez odpowiadajace mu elementy elektroniczne sg bardzo stabilne i zwykle nie
wymagaja wymiany lub kalibracji po kalibracji fabrycznej. Diugoterminowa stabilno$¢ sond wilgotnosci ROTRONIC Hygromer
jest lepsza niz 1% / rok. W celu osiggniecia maksymalnej doktadno$ci zalecamy kalibracje sondy co 6 do 12 miesigcy. Czgstsza
kalibracja moze by¢ konieczna w przypadku zastosowania sondy, z ktérym wigze si¢ jej narazenie na dziatanie zanieczyszczen.
Kalibracja moze by¢ przeprowadzana na miejscu przez uzytkownika lub w laboratorium / pracowni. Podczas rutynowych
kalibracji sonda powinna by¢ sprawdzana z zastosowaniem jednego lub dwéch punktéw.

Elementy elektroniczne przetwomnika zazwyczaj nie wymagajq kalibracji w terenie. Mogg by¢ fatwo sprawdzone za pomocg
symulatora sondy i oprogramowania HW4. Elementy elektroniczne nie powinny by¢ naprawiane w terenie i nalezy je przesta¢
do producenta w razie wystapienia probleméw. Wiecej informacii o kalibracji znajduije sie w petnej wersiji instrukcji uzytkowania,
ktérg mozna pobra¢ z internetu.

Dane techniczne (pomiar)

Wilgotnosc¢: 0...100 %rh

Temperatura: -100...200 °C

Doktadnosé: zaleznie od sondy: + 0.8 %rh, £ 0.1 K @ 23°C

Ochrona: IP65 oprécz modeli ze ztaczami USB i Ethernet

Wyjscia: Sygnaly pradowe lub napieciowe, wyjscie cyfrowe zaleznie

od kodu zaméwienia, ztacze serwisowe UART

Dane techniczne (obstuga)

Temperatura:

—40...60 °C / modele z wy$wietlaczem —10...60 °C

Wilgotno$¢:

0...100 %rh, brak kondensaciji

Dane techniczne sondy

W zaleznosci od modelu

Ustawienia
urzadzenia

Units metryczne/angielskie

Contrast regulacja kontrastu ekranu LCD

Trend wi. [ wyt. Trend wySwietlany na ekranie LCD
Informacje
0 urzadzeniu

Wersja Wersja oprogramowania
sprzetowego

Serial No. Numer seryjny

Address Adres RS-485

Type Model urzadzenia

Name Nazwa urzadzenia Definiowana przez uzytkownika
Zrodta btedow

Mierzone warto$ci moga podlegac nastepujacym czynnikom:

Btedy temperatury:

Zbyt krétki czas adaptacji, zimna $ciana zewnetrzna, elementy grzejne, nastonecznienie etc.
Btedy wilgotnosci:

Para, rozpryski wody, kondensacja wody na czujniku etc. Powtarzalno$¢ i dugoterminowa stabilno$¢ nie sa zaburzane w wyniku
dziatania powyzszych, nawet je$li sonda byta narazona przez diugi czas na dziatanie wysokiej wilgotno$ci lub nasycenie parg,
wodng (kondensacje).

Zapylenie

Obecnos$¢ pytéw w powietrzu. Wybér filtru sondy zalezy od stopnia pylenia w punkcie pomiarowym. Regularnie czy$¢ lub
wymieniaj filtry.

Skalowanie / Regulacja / Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Ponizsze ustawienia moga, zosta¢ skonfigurowane przy pomocy oprogramowania HW4 i kabla serwisowego AC3006 Iub
AC3009:

o nowe skalowanie wyjs¢

e regulacja

o aktualizacja oprogramowania sprzgtowego

Szczegbtowy opis znajduje sie w instrukji, ktéra mozna pobra¢ z naszej strony internetowe:
www.rotronic-humidity.com



